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Installation der Software

e NXTG11

Setup
Robolab Treiber ist neuer, wird automatisch nicht
installiert (falls vorher Robolab 2.9.4 installiert wurde)

e Uberspielen der firmware
Robolab und NXT G verwenden verschiedene

firmware
vor der Programmierung der Roboter muss die richtige

firmware Uberspielt werden
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Bau eines Standardroboters

Die Vorlage findet man in der allgemeinen Palette
unter vorwarts fahren (drive forward)

ﬁ 03. Yorwarts fahren m ]
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NXT Baustein

Ausgénge USB-Anschluss

Ladezustand

NXT Name

Bluetooth Level
Menisymbole

EIN / Eingabe

Wahltasten | ‘

Zurlck / eine Ebene hoher |
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Eingange
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Erste Programme

e Schreibe ein Programm, bei dem der
Roboter moglichst genau 2 m vorwarts
fahrt.

e Schreibe ein Programm, bei dem der
Roboter moglichst genau eine 360 Grad-
Drehung im Uhrzeigersinn vollfthrt.
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Erste Programme
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Rechenbeispiel mit
Umdrehungen

o View
e Motor degrees
e Welchen Durchmesser hat ein Rad?
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Programmierumgebung

[B] LEGO MINDSTORMS Education NXT

Datei Bearbeiten ‘Werkzeuge Hilfe
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Ein kurzer Uberblick ber die
LEGOE MIMDSTORMSE Education MXT Software

Auswahlen:
- ') Lauksprecher Ulcraschallsensor
Eerihrungssensor Anzeige
) - & [ Lichtsensar Lampchen
N
J
‘k 7 Matar Geriuschsensar
- Neues Programm
= | Gl
~ Unbenannt-1 o Go 3
© = °
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~ Zuletzt verwendete Programme
O o= \jj Geradeausfaht genau 20 om [ ]| Go = ‘
= =)
Brauchst du Hilfe? 2

Bewege den Cursor Gber ein Objekt, so dass seine
Funktionan erscheinen. Klicke auf den Verweiz "Weitara
Hilfe-Infarmationen”, um urnfangreichere Hilfe-Dokumente
einsehen zu kénnen,

Weitere Hilfe-Informationen »
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Der Controller

Info Teil - download

i

download Stop

Download + ausfihren
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Aufgaben

Hindernisbahn

Der Roboter soll 3,5 s vorwarts fahren, anhalten und
dann durch Ruckwartsfahrt wieder zum Start
zuruckkehren und stehen bleiben.

Der Roboter soll zwischen vorwarts und ruckwarts fahren
1,5 s stehen bleiben.

Beim ersten Stopp soll eine Fanfare ertdonen und wenn er
an die Startposition zurtickgekehrt ist, soll applaudiert
werden.

Der Roboter soll 2 s vorwarts fahren anschliel3end eine
90° Rechtskurve fahren und stehen bleiben.
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